Programovacie

Rozhranie pre zékladnu prirubu UR16e

zariadenie
n Vlastnosti
UNIVERSAL ROBOTS  rriews oo 14
O R Vlhkost < 90 % relativnej vlhkosti (bez kondenzécie)
Rozlisenie displeja 1280 x 800 pixelov ®\
Fyzikalne +0.03
UR16e 8 FG8 +0.008 x 13 ¥ 8.5 min,
Materialy Plast
o
. y W agug s = =
Technické Specifikacie : 300 mn x 231 0 x S0 M =
o s
p Rozmery ovléadacieho panela (S x V x H) (11,8 palca x 9,1 palca x 1,97 palca)
UR16e ;?onuka nosnos.t 1(? k.g, ¢o umoziuje po.uzme t'azsich nastrojov Hotnost 1,6 kg (3,5 1bs) vrétane 1 n kibla ovlsdaca +0.030
na konci ramena a manipulaciu s viacerymi dielmi. @8 FG8 +0.008 ¥ 8.5 min.
., Y , . R , Dizka kabla 4,5 m (177,17 palca)
K dneSnému diiu bolo zékaznikom z réznych odvetvi po celom svete g
dodanych viac ako 100 000 priemyselnych kolaborativnych robotov UR. Ovladaci I
Séria e-Series tychto kolaborativnych robotov prindsa do vadich viadacl pane
aplikdcii neuveritelnd flexibilitu a bezkonkurencni jednoduchost Vlastnosti
pouZivania.
Trieda krytia IP44
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(32-122 °F)
Vlhkost < 90 % relativnej vlhkosti (bez kondenzacie)
Porty /0 @190
Digitélny a G
o 16 Priruba nastroja pre UR16e
vstup Digitalny 16
vystup
Analégovy 2 BEHT T 6202
govy 2 A \ B 36.05
vstup T ax P57 65 \ T 65402
UR16e Vlastnosti Analégovy 4 ME-GHT 6 \ ~ B | 6502
- v I vystup .
VSeobecna SDECIfIkaCIa Klasifikacia IP IP54 Kvadraturné digitdlne vstupy I
Hluénost < 65 dB(A) Napajanie I/0 24V, 2 A
Nosnost 16 kg (35,3 libry) ucnos
- . 'nA : =4 Modbus TCP (klient/server) Adaptér
Dosah 900 mm (35,4 palca) Montaz na rameno Lubovolna orientacia 62
Porty l/O na prirube nastroja Prienyselné protokoly Ethernet/IP Zariadenie PROFINET,
Stupne voInosti 6 otoénjch kibov e PROFIsafe ROS/ROS2
Digitdlny 2
Programovanie 12-palcovy dotykovy displej s grafickym uZivateIskym vstup Digitélny 2
rozhranim PolyScope B 2 Ethernet 1 Gb/s
Spotreba energie (priemernd) At USB 2.0 USB 3.0 ||
g ¢ nalégovy Mini DisplayPort
Max1m’alny ’vykon’ . 585 W Hardvérové rozhrania
Stredné prevadzkové nastavenia 350 W vstup Rozhranie pre vstrekovacie lisy (SPI AN-146 a
Napajacie napatie 12/24 V * 48.75
Euromap-67) A SECTION A-A
Rozsah prevadzkove] teploty Teplota okolia: 0-50 °C Napajanie 2 A (dvojkolikovy), 1 A (jednokolikovy)
(32-122 °F) Napéjanie 100-240 V striedavého pridu, 47-440 Hz
Bezpecnostné funkcie 17 konfigurovateInych bezpecnostnych funkcii
EN IS0 13849-1 (PLd kategéria 3), Fyzikdlne “Plat1len pre verziu OEW,
V sulade s Rozmery a dosah UR16e
EN ISO 10218-1 Zékladnd plocha 190 mm
Materialy Hlinik, plast, ocel FyZiCké
Al ESTaE M8 8-pinovd zasuvka, EN IS0-9409-1-50-4-M6 D 5 A48 mm s A5 o [m1a150|
Robotické rameno UR1 Ge Rozmery ovladacej skrinky (S x V x H) (18,2 palca x 17,6 palca x 10 palcov)
- Typ konektora M8 8-pinova samica 1
Vykon i Hmotnost 12 kg (26,5 libry) T
D1Zka kabla (rameno robota) 6 m
Materialy Ocel s praskovym naterom
Snimac sily, Hmotnost vratane kabla 33,1 kg (73 lbs)
. - . PRy Sila, xyz Krudtiaci moment, xyz Ovlddac panel je k dispoz icii aj v OEM verzii. 479.85
R e G R T (R PO G Vlhkost < 90 % relativnej vlhkosti (bez kondenzacie) - . -
360 119.85
Rozsah + 160,0 N £ 10,0 Nm = o -
Presnost +50N +0,2 Nm Umse Payload curve [ ;
' Ilf‘ i 1]
Presnost +55N +0,5Nn 'j;'
Pohyb = 12 ! 478.4
< | «*
Maximdlna rychlost TCP 3 m/s E 9 . -
Opakovatelnost polohy podla ISO 9283 + 0,05 m E e, !
Pohyb osi Pracovny rozsah Maximalna rychlost 6 7 — |
Kontakt ] 180.7
Zzakladna + 360° +120°/s
3 | -
eSS + 360° +120°/s Universal Robots A/S Energivej 51 L N
5260 Odense +45 89 93 89 89 190
Lakt + 360° + 180°/s Dansk sales@universal-robots.com universal- 0
EIELD TS @ 0 100 200 300 400 500 600 700 800
Zapastie 1 + 360° + 180°/s Center of gravity offset (mm)
Zépéastie 2 + 360° + 180°/s
Zapastie 3 + 360° + 180°/s

AK NIE JE UVEDENE INAK:

Rozmery si uvedené v milimetroch. Tolerancia + 0,1 mm + 0,5°
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