UR15

VSeobecna sSpecifikacia

UZitocné
zatazeni
e

Dosah

Stupne voInosti
Programovanie

Spotreba energie (priemernd)
Maximdlny vykon
Stredné prevédzkové nastavenia

Rozsah prevadzkovej teploty

Bezpecnostné funkcie
funkcii

V stlade s

Spolocnd architektura

15 kg (33,1 lbs)
17,5 kg (38,58 1lbs) s okrajovymi
podmienkami podla ndvodu

1300 mm (51,18 palca)

6 otocnych kibov
12-palcovy dotykovy displej s
grafickym uzivatelskym rozhranim

DaluCrana

550 W
350 W

Teplota okolia:
0-50 °C (32-122 °F)

17 konfigurovateInych bezpecnostnych

EN ISO 13849-1 (PLd kategéria 3),
EN ISO 10218-1 a UL 1740

13

Robotické rameno UR15

Vykon

Snimac sily, nastroj

moment, x-y-z priruba/snima¢ krutiaceho momentu

Rozsah

Presnost

Pohyb

Maximdlna rychlost TCP

Opakovatelnost polohy
podla ISO 9283

Pohyb osi
Zakladna
Rameno Lakte
Zapastie 1
Zgpastie 2
Zapastie 3

Sila, x-y-z Krutiaci

+ 150,0 N + 10,0 Nm
+7,5N +0,2 Nm
5 m/s

+ 0,05 mm

Pracovny rozsah Maximalna

rychlost

+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 240°/s
+ 360° + 300°/s
+ 360° + 300°/s
+ 360° + 300°/s

UR15

W
UNIVERSAL ROBOTS

Technické Specifikacie

UR15. Presny. Kompaktny. Nadstandardny vykon na

dosah ruky.

UR15 je najlah3i ¢len série UR, ktory prekondva
ocakdvania v najziadanejSej velkosti a predstavuje
idedlny kompromis na trhu s kolaborativnymi robotmi,

pontkajuci rychlost a

spolahlivost, ktoré sa lahko prispésobia rdznym prostrediam.

Aktualizované v maji 2025.

Copyright © 2025 Universal Robots A/S. V3etky prava vyhradené.

Funkcie
Klasifikacia IP
Hluc¢nost

Identifikacia stavu
Upevnenie ramena

IP65
< 67 dB(A)

Svetelny prstenec na zakladni robota
Lubovolnd orientéacia

Porty I/0 na prirube

nastroja 2

Digitalny vstup 2

Digitalny vystup 2 alebo 1 RS-

Analégovy vstup 485

Napéjacie napatie 12/24 V

Napéjanie 2 A (dvojkolikovy), 1 A (jednokolikovy)
Fyzikalne

Zaberanda plocha 204 mm

Materidly Hlinik, plast, ocel

Priruba nastroja IS0 9409-1-50-4-M6

Typ konektora M8 8-pinovéd zdsuvka

Di7ka kébla (rameno robota) 6 m
Hmotnost vratane kabla 40,7 kg (89,73 1lbs)
Vlhkost < 90 % relativnej vlhkosti (bez
kondenzacie)
Kontakt

Universal Robots A/S
Energivej 51
5260 Odense Dansko

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com
universal-robots.com

3-polohovy programovaci ovladac¢

Vlastnosti

Trieda krytia
Vlhkost

I L T P

RozlisSenie displeja

Fyzikalne

Materidly

IP54

< 90 % relativnej vlhkosti

1280 x 800 pixelov

Plast

Rozmery ovléadaca (S x V x H) 300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8 palca x 9,1 palca x 1,97

Hmotnos
t

Dizka kabla

Ovladaci panel
Vlastnosti

Trieda krytia
V1hkost
(bez kondenzacie)

Vstupné/vystupné porty
Digitdlny

vstup

Digitdlny

vystup

Analégovy

vstup

Analégovy

vystup

Kvadraturné digitalne vstupy
Napajanie I/0

Priemyselné protokoly

Napajanie

*Plat len pre verziu OEM.

Fyzické

Rozmery ovladacej skrine (S x
V x H)

Hmotnost

Materialy

el —e

1,8 kg
vratane 1 m kéabla ovladaca

4,5 m (177,17 palca)

IP44

< 90 % relativnej vlhkosti

24V, 2 A

Modbus TCP (klient/server)

Ethernet/IP adaptér,
zariadenie PROFINET,
PROFIsafe, ROS/R0S2

Mini DisplayPort

Rozhranie pre vstrekovacie lisy (SPI

AN-146 a Euromap-67)*

115/230 V striedavého prudu, 50/60 Hz

460 mm x 449 mm x 254 mm

(18,2 palca x 17,6 palca x 10

palcov)
12 kg (26,5 1lbs)

Ocel s praskovym naterom

Ovlddac 1 modul je k dispoz icii aj v OEM verzi.

UR15 Krivka uzitoéného
zat'azenia
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Posun taziska [mm]

Rozlozenie montaznych otvorov s kolikmi pre zakladnu robota
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Odporucany rozmerovy vzor otvorov pre zakladnu
robota
Priruba nastroja UR15
g g
4xM6 -6HW 6.5£0.2 Y ° 3 o
¢geas02 5.9
\
| )
(&)
652,5
516,4 36,7
R ///
wn ///
~ s
3 P
O
/$’\:§
© .
= |
N Fai
‘ 204 ‘

AK NIE JE UVEDENE INAK:
Rozmery su uvedené v milimetroch. Tolerancia + 0,17 mm + 0,5°
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