UR12e
Specifikacia
Uzitoéné zatazenie
Dosah

Stupne volnosti

Programovanie

Spotreba energie (priemernd)

Maximdlny prikon

Stredné prevddzkové nastavenia

Rozsah prevédzkovej teploty

Bezpecnostné funkcie

V sulade s

Vykon

Snimac sily, priruba
nastroja/snimac kritiaceho
momentu

Rozsah
Presnost

Presnost

Pohyb

Maximdlna rychlost TCP

Opakovatelnost polohy podla
IS0 9283

Pohyb osi

Zakladna

Rameno

Lakte

Zapastie 1

Zépastie 2

Zépastie 3

12,5 kg (27,5 libry)
1300 mm (51,2 palca)
6 otoénych kibov

12-palcovy dotykovy displej s grafickym
uzivatelskym rozhranim PolyScope

615 W
350 W

Teplota okolia: 0-50
°C (32-122 °F)

17 konfigurovateInych bezpecnostnych
funkcii

EN ISO 13849-1 (PLd kategéria 3) a
EN ISO 10218-1

Sila, x-yz Krdtiaci moment, x-y-z
+ 100,0 N + 10,0 Nm

+5,0N + 0,2 Nm

+5,5N +0,5 Nm
4 m/s
+ 0,05 mm

Pracovny rozsah Maximalna rychlost

+ 360° + 120°/s
+ 360° + 120°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s
+ 360° + 180°/s

UR12e

R

UNIVERSAL ROBOTS

Technické Specifikacie

Nas najuniverzalnejsi robot, model UR12e, ponuka

posobiva nosnost’ 12,5 kg a dosah 1300 mm, vd’aka comu je

idealny pre Siroku skalu aplikacii.

Dnes bolo dodanych viac ako 100 000 kolaborativnych

priemyselnych robotov UR zakaznikom v réznych odvetviach

po celom svete. Séria e-Series cobotov prindSa do vasej
aplikdcie neuveritelnd flexibilitu a bezkonkurenénd jednoduchost

pouzitia.

Aktualizované v aprili 2025.

Copyright © 2025 Universal Robots A/S. V3etky prava vyhradené.

Vlastnosti

Trieda krytia
Hlucnost

MontdZ robota
1/0 porty
Digitalny vstup
Digitalny vystup
Analégovy vstup

P54
< 65 dB(A)

Lubovolna orientdcia

2
2
2

Napétie napajania nastrojového I/0 12/24 V

Napéjanie nastrojovych
vstupov/vystupov
Fyzikalne
Z3akladna

Materidly

Rozhranie priruby nastroja

Typ konektora
Di7ka kabla (rameno robota)
Hmotnost vratane kabla

Vlhkost

Kontakt

Universal Robots A/S
Energivej 51
5260 Odense Dansko

2 A (dvojkolikovy) 1 A (jednokolikovy)

2190 mm
Hlinik, plast, ocel

M8 8-pinova zasuvka,
EN IS0-9409-1-50-4-M6

M8 8-pinovd samica
6 m
33,5 kg (73,9 1bs)

< 90 % relativnej vlhkosti (bez
kondenzacie)

+45 89 93 89 89
sales@universal-robots.com

universal-robots.com

Ovladaci panel

Vlastnosti

Trieda krytia
Vlhkost

Rozlisenie displeja
Fyzikalne

Materidly

Rozmery ovléadacieho panela (S x
V x H)

Hmotnost
Dizka kabla

Ovladaci panel
Vlastnosti

Trieda krytia IP

Rozsah prevédzkovej teploty

Vlhkost

Vstupné a vystupné porty
Digitalny

vstup

Digitalny

vystup

Analégovy

vstup

Analégovy

vystup

Kvadraturné digitdlne vstupy
Napajanie I/0

Priemyselné protokoly

Hardvérové rozhrania

Fyzikalne
Rozmery ovléadacej skrine (5 x V x
H)

Hmotnost

Materidly

IP54

< 90 % relativnej vlhkosti (bez
kondenzacie)

1280 x 800 pixelov

Plast

300 mm x 231 mm x 50 mm
(11,8 palca x 9,1 palca x 1,97 palca)

1,6 kg (3,5 libry)
vratane 1 m kdbla k ovladacej konzolke

4,5 m (177,17 palca)

IP44

Teplota okolia: 0-50
°C (32-122 °F)

< 90 % relativnej vlhkosti (bez
kondenzacie)

16
16
2
2
4

24V, 2 A

Modbus-TCP (klient/server)
Adaptér Ethernet/IP Zariadenie
PROFINET/PROFIsafe ROS/ROS2

Ethernet 1 Gb/s

USB 2.0, USB 3.0

Mini DisplayPort

Rozhranie pre vstrekovacie lisy (SPI
AN-146 a Euromap-67)

AAN VAN Al cbciadaiAbha andidl. AT AANQ 1=

460 mm x 449 mm x 254 mm
(18,2 palca x 17,6 palca x 10 palcov)

12 kg

Ocel s praskovym naterom

Ovlddac 1 panel je k dispoz icii aj v OEM verzii

Krivka uzito¢ného
14 zataZenia UR12e
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Rozhranie pre zékladnl prirubu UR12e

e
"//
4 x¢8,4 /;gij//
7
/ +0,03 kY
/ 8 FG8 +0,008 x 1378,5 min 3\
g / | B \
S T
A P Py i |§1°
L) P,
L +0,030 /
\ #38 FG8 +0,008 ¥,5 min. /
A /
N ;
Y Vs
\22 7
- >
I
#120
#190
Priruba pre nastroje pre UR12e
@ 6H7 ¥ 622020
A \
= 4x@57 65 \ .
NS BH T & \ &5

—
A
P43 hs
@50
(t Ex
0
691,4
571,55

119,85

6.2

48.75

SECTION A-A

174,15



mailto:sales@universal-robots.com

